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1. Czes¢ ogolna
1.1.Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej ( SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem robot budowlanych -
modernizacja istniejacej kottowni —technologia instalacji kottowni z zastosowaniem
paliwa — odnawialne zZrodto ciepla — pellet” w istniejacym budynku gospodarczym — dla
potrzeb Gminnego O$rodka Zdrowia w Burzeninie ul. Polna 19.

1.2.Zakres stosowania Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej
SST bedzie miala zastosowanie jako dokument przetargowy w wyborze Wykonawcy w trybie
postgpowania zgodnym z ustawg 0 zamoOwieniach publicznych.

1.3. Zakres robot objetych SST

a/ wykonanie robot demontazowych istniejacej kottowni

b/ wykonanie robét budowlano — montazowych nowego kotla na paliwo odnawialne —
,pellet”

SzezegOlowy zakres poszczegdlnych elementéw robot przedstawiony zostat w kosztorysach
nakladczych.

1.4. Ogélne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty zgodnie z Dokumentacja Techniczna, SST,
obowiazujacymi normami, instrukcjami montazu poszczegblnych materiatow opracowanych
przez ich producentéw oraz warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Teren budowy zostanie przekazany Wykonawcy przez Zamawiajacego w terminie okreslonym
w umowie na wykonanie robot. W czasie przekazania terenu budowy. Zamawiajacy dostarczy
Wykonawcy 2 egz. Dokumentacji Projektowej, pozwolenie na budowe, dziennik budowy.

1.4.2. Zgodnosé robot z Dokumentacja Projektowa i SST.

Dokumentacja Projektowa i SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegOlnione chocby w jednym
z nich sa obowiazujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych
a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomic¢ Zamawiajacego, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Techniczng
i SST. Dane okre$lone w tych dokumentach beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementow budowli musza byé jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac dopuszczalnego przedzialu
tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
oraz SST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementow budowli, to takie materiaty beda
niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy.

Teren budowy powinien by¢ zabezpieczony zgodnie z Projektem Organizacji Budowy.

W zaleznosci od postepu robét Projekt Organizacji Budowy powinien byé aktualizowany
przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state
warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych to jest nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢

umieszczone zgodnie z Projektem Organizacji Budowy i akceptowane przez Zamawiajacego.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy oraz informacji w tym zakresie nie podlega odrgbnej
zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w cen¢ kontraktowa.

1.4.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace Ochrony Srodowiska naturalnego.
W czasie trwania budowy Wykonawca bedzie:
- utrzymywac teren budowy w nalezytym porzadku,
- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowaé sie¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie budowy oraz wokot niego,
- unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub mienia a wynikajacych ze skazenia , hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:
- lokalizacje bazy, sktadowisk materiatéw i drog dojazdowych,
- érodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniami powietrza pylami lub gazami,
- mozliwoscia powstania pozaru.

1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywal sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, pomieszczen biurowych, socjalnych i magazynowych oraz w maszynach

i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami

i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem powstatym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.4.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia nie beda dopuszczane do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wiekszym od dopuszczalnego.

Wiszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobaty techniczne, wydane przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatowywania tych
materialow na §rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robo6t ich
szkodliwo$é zanika (np. materialy pylne) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jesli wymagaja tego przepisy Wykonawca powinien
uzyskaé zgodg na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow administracji pafistwowej.



1.4.7. Ochrona wiasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich instytucji bedacych wiascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zamawiajacego o ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie tych instalacji iurzadzef

w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Zamawiajacego i ich wlasciciela oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadat za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi

i urzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.
Wykonawca we wlasnym zakresie uzyska zgode na wylaczenie linii energetycznych
przebiegajacych w poblizu pasa robot na okres niezbedny do wykonania robot. Koszty z tym
zwiazane nie podlegaja odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze sa wiaczone w ceng kontraktowa.

1.4.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ pojazdu przy
transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on niezbedne zezwolenia od
wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o takim
przewozie powiadamial zamawiajacego.

1.4.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow

dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek
zadba¢ aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni

i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace socjalne oraz sprzgt i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na terenie budowy oraz dla
zapewnienia bezpieczefstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagaf okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione

w cenie kontraktowe;.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot oraz za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot przez pelny okres trwania umowy.

Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koficowego odbioru. Utrzymanie powinno
byé prowadzone w taki sposob aby przedmiot umowy i jego poszczegolne elementy byly

w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

1.4.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposob zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod. Na biezaco bedzie informowat Zamawiajacego o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne dokumenty.



1.5. Materialy

1.5.1. Warunki dopuszczenia materialtéw do wbudowania.
Wizelkie materialy powinny by¢ wbudowane zgodnie z projektem i SST. Powinny mie¢ one
aktualny certyfikat dopuszczajacy je do stosowania w budownictwie oraz pozytywng oceng
higieniczna.
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegblowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie §wiadectwo badaf
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Zamawiajacego. Zatwierdzenie pewnych
materiatéw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materialy z danego
zrodha uzyskajg zatwierdzenie.
Kazdy rodzaj robot w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.
Materialy uzyte do wykonania instalacji wodnej musza posiada¢ zgod¢ na ich
zastosowanie wydana przez wiasciwa stacj¢ SANEPID.

1.5.2. Przechowanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty do czasu

gdy beda one potrzebne do robét byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami zachowywaty
swoja jako$é oraz wlasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Zamawiajacego.

1.6. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie wywrze
niekorzystnego wpltywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien
byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow wskazaniom
zawartym w SST. W przypadku braku ustalen w tych dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez zamawiajacego. Liczba i wydajnosé sprzetu musi
gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w SST, Dokumentacji
Projektowej i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Musi by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli SST przewiduje mozliwo§¢ wariantowego uZycia sprz¢tu przy wykonywanych robotach,
to Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Zamawiajacego nie moze by¢ poZniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow Umowy,
zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

1.7. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie

wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych

materiatow. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie rob6t zgodnie

z zasadami okreslonymi w SST, Dokumentacji Projektowej i wskazaniach Zamawiajacego

w terminie przewidzianym Umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac
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wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen
na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
umowy na polecenie Zamawiajacego beda usuniete z terenu budowy.

Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.8. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Umowa oraz za jakosé
zastosowanych materialéw i wykonanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej, SST oraz poleceniami Zamawiajacego. Decyzje Zamawiajacego
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Umowie Dokumentacji Projektowej i w SST a takze

w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badaf
materialéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach
materiatéw, do$wiadczenie z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Zamawiajacego beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przy niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

1.9. Kontrola jakosci robét

1.9.1.Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagnaé
zalozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robét i jakosci materiatdw. Wykonawcea
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbg¢dne do pobierania probek i badaf materiatdow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadzat pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwo$cia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosc sa okreslone w SST, normach i wytycznych.

W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z Umowa,

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badaf materiatow ponosi
Wykonawca.

1.9.2 Pobieranie probek

Prébki beda, pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Zamawiajacy bedzie miat zapewniona
mozliwo$é udziatu w pobieraniu probek.Na zlecenie Zamawiajacego Wykonawca bedzie
przeprowadzat dodatkowe badania tych materialéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci,
o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone

z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do badania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Zamawiajacego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badah wykonywanych przez
Zamawiajacego beda odpowiednio opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany przez
Zamawiajacego.



1.9.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Zamawiajacego

o rodzaju , miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pi$mie ich
wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

1.9.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywat Zamawiajacemu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie uzgodnionym z Zamawiajacym.

Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

1.9.5.Badania prowadzone przez Zamawiajacego.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u Zrédta ich wytwarzania, 1 zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawcg bedzie ocenial zgodnos¢ materiatéw i robdt z wymaganiami dokumentacji
projektowej i SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Zamawiajacy moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z Dokumentacja Projektowa 1 SST.

W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

1.9.6. Aprobaty techniczne materialow

Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawcg, Zamawiajacy moze dopuscié
do uzytku materialy wykonane na podstawie Polskich Norm, posiadajace aprobaty techniczne
wlasciwych instytucji oraz certyfikat lub $wiadectwo zgodno$ci producenta.

Produkty przemystowe beda posiadaty certyfikaty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Zamawiajacemu. Materialy po siadajace certyfikaty,

a urzadzenia — wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie
stwierdzona niezgodnos¢ ich wlasciwosci z SST to takie materialy lub urzadzenia zostang
odrzucone.

1.10. Dokumenty

1.10.1, Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony robot. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie

.



opatrzony data jego dokonania ,podpisem osoby, ktora dokonata zapisu z podaniem jej imienia
i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika,

w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim bez przerw.Zataczone do
dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika
i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Zamawiajacego.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej i SST

- uzgodnienie przez Zamawiajacego harmonogramu robot

- terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegolnych elementow robot

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach

- uwagi i polecenia Zamawiajgcego

- date zarzadzenia wstrzymania robot z podaniem powodu

- zgloszenie i daty odbioru robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu czgsciowych

i koncowych odbiorow robét

- wyjasnienia ,uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatury powietrza oraz inne dane (np. wilgotnos¢ powietrza) w okresie
wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zakresie
odpowiadajacym warunkami klimatycznymi.

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiar6w) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot

- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Zamawiajacemu do ustosunkowania sig.

Decyzje Zamawiajacego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

1.10.2. Ksigga obmiaru.

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robét prowadzone sa w sposéb ciagly w
jednostkach przyjetych w slepym kosztorysie.

1.10.3. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw orzeczenia jako$ci materialow recepty robocze
i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej

z Zamawiajacym. Dokumenty te stanowia zatacznik do odbioru robét . Winny one by¢
udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajacego.

1.10.4. Pozostale dokumenty

Do dokumentéw zwiazanych z robotami zalicza si¢ takze nastepujace dokumenty:
- protokoly przekazania placu budowy,

- umowy cywilno- prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne,

- protokoély z odbioru robét,

- protokoly z narad i ustalef,

- korespondencje zwiazana z robotami.

1.10.5 Przechowywanie dokumentoéw
Dokumenty zwiazane z robotami beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Obowiazek zabezpieczenia spoczywa na Wykonawcy.



Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtwarzanie
staraniem Wykonawcy w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty beda zawsze dostepne dla Zamawiajacego i przedstawione do wgladu na
jego zyczenie.

1.11. Obmiar robét

1.11.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres robot zgodnie z Dokumentacjg Projektowg

i SST, w jednostkach ustalonych w $lepym kosztorysie.

Obmiar robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie
obmierzanych robot

i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane
do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie ( opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie
nie zwalnia Wykonawey od obowiazku ukoficzenia wszystkich robot.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony

z czesto$cia wymagang dla celow platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okre§lonym w umowie lub oczekiwaniu przez Wykonawce i Zamawiajacego.

1.11.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dlugosé i odlegtosci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzane
poziomo wzdhuz linii osiowej.

Jezeli SST wihasciwa dla danych robét nie wymaga tego inaczej to powierzchnia wyliczana
bedzie w m” jako danego elementu na plaszczyzng pozioma a objetos¢ w m’ jako dlugo$é
pomnozona przez §redni przekrdj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzane wagowo, beda wazne
w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

1.11.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wizystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadat wazne Swiadectwo
legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymane w dobrym stanie,

w catym okresie trwania robot.

1.11.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koficowym odbiorem robot, a takze

w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot. Obmiar
robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania, a robot podlegajacych zakryciu
przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetniane odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaru, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z Zamawiajacym.



1.12. Odbiér roboét

1.12.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy.

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu (ostatecznemu).

1.12.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Zamawiajacy. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy

i jednoczesnym powiadomieniom Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu trzech dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Zamawiajacego.

Jako$é i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i geodezyjna dokumentacja
powykonawcza oraz oceng wizualna w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z Dokumentacja Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

1.12.3. Odbior czesciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci

wykonywanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy
odbiorze koficowym robot.

1.12.4. Odbiér koncowy robot

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy

i bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Zamawiajacego. Odbior koncowy
robét nastapi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez
Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie
1.12.5. Odbioru koficowego robot dokona Zamawiajacy w obecnosci Wykonawcy.
Zamawiajacy dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot

z Dokumentacja Projektowa i SST.

W toku odbioru koncowego robét Zamawiajacy zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz czes$ciowych, zwlaszcza
w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych,
lub nie zakonczenia pelnego zakresu robot, Zamawiajacy przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru koficowego.

1.12.5. Dokumenty do odbioru koficowego robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robot jest protokét odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koficowego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,
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- Szczegdtowa Specyfikacje Techniczna,

- uwagi i zalecenia Zamawiajacego, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych

zakryciu oraz udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i ksiegi obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaf i oznaczen laboratoryjnych

-zgodnie z SST,

- aprobaty techniczne, certyfikaty i §wiadectwa zgodnosci wbudowanych materialow,

- opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentacji odbioru, a wykonywanych zgodnie z SST,

- sprawozdanie techniczne,

- geodezyjna dokumentacj¢ powykonawcza,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierag:

- zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

- zmiany wprowadzone w trakcie realizacji robot w stosunku do ustalefi Dokumentagji

Projektowej i SST,

- date rozpoczecia i zakonczenia robot.

W przypadku, gdy wg Zamawiajacego, roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koncowego, ZamawiajaCy W porozumieniu

z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru konicowego robot.

Wiszystkie zarzadzone przez Zamawiajacego roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot

poprawkowych i robét uzupelniajacych wyznaczy Zamawiajacy.

Po wykonaniu wszystkich robot poprawkowych i uzupetniajacych przeprowadzony zostanie

odbior ostateczny.

2.Kottownia zautomatyzowana HDG Compact 80 kW
Kottownie zautomatyzowane HDG Compact z zastosowaniem podajnikow typu PSZ
lub PSS to kottownie zautomatyzowane opalane pelletami.
Dane techniczne kotta automatycznego HDG Compact 80 kW
- moc znamionowa 80 kW
- zakres mocy od 23 kW - 80 kW
- wspdbtczynnik sprawnosci dla mocy minimalnej - nie mniej niz 92,9 %
- pojemnos¢ wodna min 221
- wspétczynnik obcigzenia termicznego kotta - min 2,7 l/kW
- ptaskie pionowe powierzchnie grzewcze
- klasa kotta :5
- dopuszczalne cisnienie robocze 3 bar
- Max. temperatura zasilania 95 °C
- dopuszczalna emisja przy pomiarze 13% nadmiaru tlenu max : pyt - 4 mg/m3 CO - 25
mg/m3
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Ponadto kociot powinien spetnia¢ nastepujace wymogi:
- stata wydajnos¢ dzieki zaawansowanej technice spalania wykorzystujacej chtodzony
powietrzem ruszt uchylny. Ruszt wykonany z zeliwa szarego przystosowany do spalania
paliwa o duzej zawartosci wilgoci i paliw zawierajacych m.in. chlor

wysoka sprawno$¢ oddawania ciepta dzigki zastosowaniu pionowych - plaskiej
powierzchni wymiennikow ciepta
- éluza komorowa petniaca szereg funkcji tj. zabezpieczenie p.poz. podawanego paliwa,
odciecie komory spalania od komory podajnikéw, wyréwnywanie cisniefi, mechanizm tnacy
wieksze frakcje paliwa
- mozliwoé¢ regulacji powietrza pierwotnego i wtdrnego oraz uktadu dozowania paliwa za
pomoca mechanizméw nastawnych
- zintegrowane sterowanie procesem spalania z wykorzystaniem czujnika spalin i za
pomoca sondy Lambda
- korpus kotta wykonany ze stali o grubosci 4-5 mm (gwarancja min 8 lat)
- wbudowana wewnatrz chtodnica bezpieczefistwa umozliwiajaca prace w uktadzie
hydraulicznym zamknigtym
- zintegrowany automatyczny system odpopielania do dwoch zewnetrznych pojemnikow o
poj 35 l/kazdy
- ptynnie regulowana moc kotta w zakresie 30-100% mocy
- system sms powiadamiania o usterkach
- automatyczny zapton przy pomocy wentylatora goracego powietrza
- automatyczny system czyszczenia powierzchni wymiennikow ciepta
- regulator sterujacy praca kotta z czujnikiem temperatury zewnetrznej
- zintegrowane zarzadzanie systemem akumulacji ciepta -zbiornik akumulacyjny o pojemnosci
1000 dm3
- wentylator wyciagowy spalin z automatycznym system utrzymania podcisnienia
- obiegi grzewcze sterowane sg poprzez regulator pogodowy wspotpracujacy z regulatorem
kottowym

2.1 Opis dziatania technologii

Kociot HDG Compact uruchamiany jest automatycznie przez wbudowany regulator
sterujacy praca kotta. Po napetnieniu komory spalania paliwem czujnik poziomu paliwa
uruchamia rozpalanie paliwa. Do rozpalania wsadu paliwa wykorzystana jest zapalarka
wdmuchujaca powietrze o wysokiej temperaturze do komory spalania. Powietrze to jest
podgrzane elektrycznie do temperatury blisko dwukrotnie wyzszej niz temperatura zaptonu



drewna. Nastawy czasow napetniania komory spalania paliwem i rozpalania paliwa
dokonuje serwis fabryczny HDG Bavaria podczas pierwszego uruchomienia kotta. Praca
kotta polega na dazeniu do osiagnigcia okreslonej temperatury wtasnej lub zbiornika
akumulacyjnego. Temperatura wymagana do osiagniecia w zbiorniku akumulacyjnym
nastawiana jest na dwoch czujnikach zamontowanych w zbiorniku akumulacyjnym. Po
osiagnieciu wymaganej temperatury kociot przechodzi w faze wygaszania - czyli dopalania
paliwa znajdujacego si¢ na palenisku, bez dostarczania kolejnych porcji paliwa do
spalania.

Sam proces spalania w kotle jest écisle kontrolowany i sterowany przez sonde
Lambda poprzez automatyczna regulacje proporcji powietrza pierwotnego i wtornego oraz
sterowanie praca wentylatora gtéwnego.

Pracy catej technologii steruje regulator kotta sterujacy praca kotta (uruchamianiem i
wygaszaniem) i jego osprzetu - podajnikami paliwa, pompa mieszajaca kotta, napedem
zaworu mieszajacego podnoszenia temperatury wody powrotnej, wentylatorem
wyciagowym spalin oraz uktadem automatycznego odpopielania.
Sterownik kotta pozwala na realizowanie kilku trybow pracy:
- reczny - bez regulacji,
- automatyczny - serwisowy,
- spaliny - normatna praca przy petnej regulacji spalania przez sonda Lambda.
Nad bezpieczefistwem pracy kotta czuwa tancuch zabezpieczen w sktad ktérego wchodza
nastepujace elementy:

e  czujnik poziomu wody w instalacji,

e czujnik przepetnienia podajnika PSS,

e czujnik przeciazenia silnika podajnika TBZ 80,

e czujnik STB,

e czujnik krancowy przy drzwiach magazynu paliwa,

e  wytacznik awaryjny,

e uszkodzenie sondy Lambda.

2.2. Automatyka i sterowanie kottowni zautomatyzowanej HDG Compact 80
Praca kotta zarzadza sterownik mikroprocesorowy Compactronic, sktadajacy si¢ z dwoch
ptyt gtéwnych i przejrzystego wyswietlacza.



Funkcje regulatora HDG Compatronic:

zarzadzanie i zasilanie pracq uktadéw podawania paliwa

zarzadzanie praca uktadu akumulacji ciepta

regulacja wytwarzanej mocy kotta

zarzadzanie automatycznym uruchomieniem, automatycznym zaptonem paliwa,
wytwarzaniem ciepta i wygaszaniem, systemem odpopielania, systemem czyszczenia
wymiennika

- wykorzystanie ciepta resztkowego

- zarzadzanie praca uktadu podnoszenia temperatury powrotu

- sterowanie funkcjami ochronnymi (przewietrzanie kotta, diagnostyczne uruchamianie

mechanizméw i napedéw, ochrona przed Zamarznieciem)

Zapotrzebowanie na moc elektryczna:
pobér mocy 4 kW, zasilanie 230/400 V, zabezpieczenie 16 A

2.3. Uktad podnoszenia temperatury powrotu

Jednym z podstawowych i najwazniejszych wymogow stawianym instalacjom
grzewczym zasilanym kottem jest uktad podnoszenia temperatury wody powrotnej. Uktad
ten to zestawienie pompy obiegu kottowego np. WILO 30/1-8 i zaworu mieszajacego 3-
drogowego z napedem DN40 z sitownikiem SM 4.10 , czasem przejécia 150 sek. Zadaniem
tego uktadu jest zapewnienie temperatury czynnika grzewczego powracajacego do kotta na
poziomie minimum 60 °C, co zapobiega kondensowaniu si¢ pary wodnej na wymienniku
kotta, poprzez niedopuszczenie do osiagniecia przez spaliny temperatury punktu rosy.
Wymiernym efektem pracy uktadu podnoszenia temperatury wody powrotnej jest wzrost
sprawnosci i trwatosci kotta, poprzez wyeliminowanie zjawisk takich jak powstawania
smoty w kotle oraz korozja niskotemperaturowa.

Dla kotta Compact 80 uktadem podnoszenia temperatury powrotu steruje regulator
kotta.



2.4. Ukiad podawania paliwa

Uktad podawania paliwa sklada sig z podajnika slimakowego typu PSS sprzezonego z
zasobnikiem przykottowym wezami do pneumatycznego transportu pellet. Paliwo
pobierane jest z magazynu i transportowane dzieki turbinie ssacej a nadmiar powietrza i
pytu jest z powrotem odprowadzany do magazynu. Catos¢ pracuje w petni
zautomatyzowany sposob.

Podajnik TBZ 80

Kompletne urzadzenie, jakim jest podajnik TBZ 80, sktada si¢ z dwoch podstawowych
czesci:

- zaworu komorowego (celkowego),

- transportera $limakowego ("stockera’).

Dzieki zaworowi komorowemu, komora spalania kotta jest odcigta od uktadu
transportu i magazynowania paliwa. We wspétpracy z zaworem termostatycznym
uruchamiajacym strumien wody gasniczej pod wptywem podwyzszonej temperatury,
stanowi to pewne i sprawdzone zabezpieczenie przed mozliwoscia cofnigcia sig ptomienia z
rusztu do transportera.

2.5. System akumulacji ciepta

Zastosowanie zbiornika akumulacyjnego dla kottow opalanych pelletem jest

zalecane z wielu wzgledow. Zalety tego rozwigzania to miedzy innymi:

- podniesienie ogolnej sprawnosci instalacji grzewczej

ETT i,
- wydtuzenie okresu migedzy zatadunkami paliwa (np. brak
|
koniecznosci uzupetniania paliwa w nocy)
- - przygotowanie cieptej wody uzytkowej latem wymaga
ol rozpalania w kotle tylko raz na kilka dni
: «’ - praca kotta w optymalnych warunkach odbioru ciepta bez
P pty ' P

wzgledu na pore roku
- ograniczenie  emisji zanieczyszczen  spowodowanej

dtawieniem mocy kotta

Standardowo kazdy zbiornik wyposazony jest w 10 kro¢cow przytaczeniowych
przeznaczonych do podtaczenia instalacji kottowej i grzewczej o srednicy DN 40, 5
kréccow do montazu urzadzen pomiarowych i osprzetu regulatoréw i termometr DN 15.
Maksymalne ci$nienie robocze 3 bar, maksymalna temperatura pracy 95°C. Wszystkie

zbiorniki akumulacyjne sa zabezpieczone antykorozyjnie poprzez oksydowanie.




Izolacja - 100 mm grubosci pianka potiuretanowa z ptaszczem z tworzywa PCV. Izolacja i
sbiornik dostarczone sa osobno, nalezy dokonac montazu ptaszcza izolacyjnego na

budowie, przed przystapieniem do podtaczania przewodow instalacji.



OPIS TECHNICZNY

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt budowlany modernizacji istniejacej
kottowni - technologia instalacji kottowni z zastosowaniem paliwa — odnawialne Zrodia
ciepla — ,pellet” w istn. budynku gospodarczym zlok. w miejsc.: Burzenin ul Sieradzka
1-dz. nr ewid. 496/2..

1. Podstawa opracowania

- inwentaryzacja stanu istniejacego budynku
-umowa i uzgodnienia z Inwestorem

- obowigzujace przepisy i normy

- uzgodnienia migdzybranzowe

2. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest instalacja modernizacji istniejacej kottowni - technologia
instalacji kotlowni z zastosowaniem paliwa — odnawialne zrédla ciepta — pellet” w istn.
budynku gospodarczym - bedacym zrodiem ciepta na pokrycie strat ciepta istn. budynkéw
Urzedu Gminy zlok.: Burzenin ul. Sieradzka 1-dz. nr ewid. 496/2 i Zespolu Gimnazjum
Gminnego zlok. w miejsc.: Burzenin ul. Polna—dz. nr ewid. 495/1 i 496/1., ktérego
zleceniodawca i Inwestorem jest Gmina Burzenin

2.2 Stan istniejacy

Istniejace pomieszczenie kottowni wyposazone jest w jeden kociol stalowy z palnikiem na
olej opatowy.. Kociot eksploatowane jest przez szereg lat, a jego stan techniczny jest
jeszcze dosé dobry. Kotlownia wyposazona jest w jeden kociol stalowy, gdzie moc jego
wynosi ca 225,0 kW..

3. Opis instalacji
3.1. Woda zimna

Woda do proj. instalacji zasilania kotla doprowadzona bedzie z istn. instalacji
wodociagowej.. Przewody wody zimnej zaprojektowano z rur ocynkownych o potaczeniach
mufowych.

Rury projektuje si¢ prowadzi¢ w bruzdach §cian. Wszystkie rury wody zimnej prowadzone

w bruzdach ukladaé w peszlu, natomiast ukladane w warstwie posadzkowej izolowac
termaflexem grubo 10 mm. w celu uniknigcia tzw. "roszenia”.

3 .2. Woda ciepla.

Woda ciepta pozostaje bez zmian.

Cato$é instalacji wody zimnej i cieplej po montazu poddaé prébie cisn. na cisn. 0,9 MPa,
nastepnie instalacje wyptukaé i pobra¢ wode w celu stwierdzenia przez TSSE o jej przydatnosci
do spozycia.



3.3. Kanalizacja sanitarna

$cieki sanitarne zostana odprowadzone beda do istn. instalacji kan. sanitarnej w budynku ..
Przewody kanalizacyjne poziome z rur PVC ulozone beda pod podtoga przyziemia. .

Pion kanalizacyjny wyposazony jest w rewizj¢ zamykang szczelnie pokrywa.

Pion i poziomy kanalizacyjne projektuje si¢ z kanalizacyjnych rur PCW kielichowych
uszczelnionych uszczelkg gumowa. .

4. Kottownia z kotlem i palnikiem na paliwo state — ,pellet”

-zatozenia do obliczen:

rodzaj budynku - masywny

rodzaj ogrzewania - wodne, pompowe, uktad zamkniety, obliczeniowe temp. wody 70/55 st.C
strefa

klimatyczna III

Dziatanie ogrzewania: bez przerwy, z ostabieniem w nocy.

- bilans mocy dla proj. kottowni olejowej

Na podstawie obliczen strat ciepta zapotrzebowanie Wynosi:

- centralne ogrzewanie 185, 00 kW

- ciepta woda 15, 00 kW

Zrodlem ciepta dla potrzeb centralnego ogrzewania i cieptej wody bedzie kociot wodny

z palnikiem na paliwo stale — ,pellet” zlokalizowany w istn. pomieszczeniach budynku
gospodarczego.

Kotlownie projektuje si¢ wyposazy¢ w kociot o mocy 200 - 220 kW typu HDG Compact
firmy HDG Bawaria lub rownowazne.

- dobdr kotla

Zapotrzebowanie ciepla Qc. =200,00 kW

Wk = 1,05 Qc = 1,05 * 200,0 kW = 210,0 kW

Projektuje si¢ kociot stalowy -wodny typu HDG Compact o mocy 200,0 - 220 kW,

Dobér pomp

- pompa obiegu kotla.

op6r obiegu kotta — 900 kPa
instalacjac.o. - 600 kPa

Razem 1500 kPa
Hp=1,1*1500= 1650 kPa
Projektuje si¢ pompe typu 32POu 120A/B Leszczyfskiej Fabryki Pomp- pracana I biegu
- pompa obiegowa instalacji centralnego ogrzewania
Pozostaje bez zmian.
- pompa ladujgca c.wu
Pozostaje bez zmian
Dobér zaworu bezpieczenstwa na kotle
Zawor ustawié na ci$nienie otwarcia p = 0,3 MPa
Zastosowano zawor typu SYR - 1915 o ér. dl x d2 = 32 x 40 mm i cisn. otwarcia - 0,3 MPa
Dobér przeponowego naczynia wzbiorczego
Ciénienie otwarcia zaworu bezpieczenstwa 3 bar
Ciénienie statyczne 8 m H20
Va= 220,0 kW * 111/kW =2420 1

Va*U  2420*3,92
Ve = = 94,861
100 100

Vv =Va * 0,005 =220 *0,05= 11,00



pe-pe (25+1-(1,0+1)
Df= =

=0,43
Pe 25+1

Ve + Vv 94,86+ 11.0
Vii= -= =246,191
Gf 0,43

Dobrano jedno naczynie przeponowe firmy REF LEX o poj 3001

Spaliny z kotla odprowadzane beda do komina §r. 250 mm z blachy stalowe] nierdzewnej .
Wentylacja pomieszczenia kotlowni

Wentylacja nawiewna

Powietrze do kottowni dostarczane bedzie jedna czerpnig §cienng 0 wym.500 x300 mm, gdzie
dolng krawedz kratki zlokalizowa¢ 30 cm. od spodu posadzki

Wentylacja wywiewna

Powietrze bedzie odprowadzane przez wentylacje wywiewna (kanat 14 * 14 cm )

e) instalacja kotlowni

Wiszystkie rurociagi technologiczne nalezy wykonac z rur stalowych czarnych laczonych przez
spawanie. Zmiany trasy rurociagéw wykonac za pomoca lukow gietych wg BN-67/8961-01.
Rozdzielacze z rur stalowych czarnych laczonych przez spawanie. Po zakonczeniu prac
montazowych i wykonaniu z wynikiem pozytywnym prob cisn. wszystkie rurociagi elementy
armatury nalezy oczysci¢ i pomalowaé dwukrotnie farba przeciwrdzewns odporng na temp.
Do 120 st. C.. Rurociagi i rozdzielacze izolowa¢ termicznie termoflexem.

Wiytyczne dla branzy budowlane;:

- $ciany zmywalne nienasigkliwe

- posadzki kottowni nienasigkliwe i fatwo zmywalne

- obsadzenie drzwi zewnetrznych o odpornoéci ogniowej 30 minut

Wytyczne eksploatacyjne

Obstuge i konserwacje winna przeprowadza¢ wykwalifikowana obstuga.

Nie przewiduje sig stalej obstugi kotlowni.

Wymagana jest jedna wizyta konserwatora w ciagu doby potaczona ze sprawdzeniem zaworu
bezpieczenstwa.

Nie zezwala sie na przestanianie otworéw wentylacyjnych i sktadowania materiatow nie
zwiazanych z praca kotta w pomieszczeniu kottowni

Opracowal: Andrzej Gorski




WYKAZ ARMATURY | URZADZEN

Lp Wyszczegolnienie llosé Katalog, norma,
producent, dostawca
1 2 3 4
1 Kociot stalowy HDG Compact moc kotfa 1 Firma HDG Bavaria
200 — 220 kW (wersja prawa )
2 Podajnik TBZ 150 1 Firma HDG Bavaria
3 Podajnik peletu PSZ 1 Firma HDG Bavaria
4 Pojemniki na popitt 1
5 Zabezpieczenie p.poz. podawania paliwa 1
6 Otwér rewizyjny 1
7 Zawor zabezpieczenia termicznego 1
8 Przylacza chiodnicy bez|piecenstwa 1
9 Grupa bezpieczenstwa 1
10 Czujnik poziomu wody 1
11 Uktad podnoszenia temperatury powrotu HDG 1
12 Szafa sterujgca kotta 2
13 Zbiornik akumulacyjny HDG PS 2000 dm3 1
14 Rozdzielacz obiegéw grzewczych $r. 100 mm 2
L = 0,7 m - istniejgce
15 Przeponowe naczynie wzbiorcze poj. 300 dm3 1
16 Pompa obiegu kotla i centrainego ogrzewania 1 Leszczynska Fabryka
typu 32POu 120 A/B Pomp
17 Zawér kulowy — mufowy ér. 80 mm 5
18 Zawor zwrotny - mufowy $r. 80 mm 1
19 Filtr siatkowy typu FS1 $r. 80 mm 1
20 Regulator pogodowy Hydronic —wyposazony: 1
- czujnik temperatury kotta KF
- czujnik przylgowy temp. Zasilania KP
21 Czujnik temp. kotta 1
22 Wentylator wyciggowy spalin 1
23 Magnetyzer Mi 0 $r. 80 mm 1
24 |Zawor bezpieczenstwa typu SYR 1915 §r. 1
25/32 mm na cisi. max 0,6 MPa cish. otwarcia
0,3 MPa
25 Zawor kulowy —mufowy $r. 15 mm 3
26 Zawor automatycznego uzupeiniania wody 1
27 Filtr siatkowy typu FS 15r. 15 mm 1
28 Zawor zwrotny — mufowy $r. 15 mm 1
29 Manometr tarczowy $r. 160 mm o zakresie do 1
0,6 MPa
30 Kanat grawitacyjny — wywiewny o wym. 14 * 14 1
cm
31 Kanat grawitacyjny — nawiewny o wym. 30 *20 cm 1
32 Przewod kominowy — spalinowy $r.300 mm z 1
wktadka z blachy stalowej nierdzewnej h=6,0m
33 Kroéce do zatadunku pelletu 1
34 Studzienka rewizyjna $r. 600 mm 1
35 |Kratka $ciekowa $ér. 50 mm 1
36 Mata ostonowa do zatadunku pelletu 1




